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Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogolnoakademicki

Forma studiow

studia stacjonarne

Semestr / semestry

5

Przynalezno$¢ do grupy zajec

Grupa zaje¢ kierunkowych

Status przedmiotu do wyboru
Liczba godzin . ,
Forma zajgc¢ zajec LICZbS é)}lgktow
dydaktycznych
Formy realizacji zaje¢ dydaktycznych, Wyktad 15 [n]
wymiar, punkty ECTS
Cwiczenia 0 [h] 5ECTS
Laboratorium 45 [h]
zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowag
Zpg‘)fllem w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, do ktorej | 4 ECTS
, _ studiow przyporzadkowany jest kierunek studiow
Powigzanie
rzedmiotu . .. |stuzy zdobywaniu przez studenta kompetenci
p Z uprawnieniami | ;. e royich S ECTS
z dyscyplina inzynieria mechaniczna 5 ECTS

Forma nauczania

Tradycyjna, zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢ / inne

Wymagania wstgpne

Zaliczenia z przedmiotow: Wstep do techniki pojazdow
elektrycznych i hybrydowych, Budowa  pojazdow
samochodowych, Napedy i silniki elekiryczne, Systemy
wbudowane
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Przekazanie wiedzy w zakresie standardéw, budowy i
diagnozowania sensorowych systemdéw bezpieczehstwa
pojazdu oraz zautomatyzowanych systeméw ruchu
drogowego bazujgcych na telematyce transportu.

Tresci programowe:

Wyktad: Zajecia organizacyjne zwigzane z zapoznaniem
z zakresem materiatu do zajec¢, literaturg oraz wymagan
dotyczgcych zaliczenia przedmiotu. Wprowadzenie do
zagadnien zwigzanych z systemami bezpieczenstwa w
pojazdach. Podstawy prawne 2z zakresu budowy
wyposazenia pojazdéw. Zastosowanie Europejskiego
Systemu  Diagnostyki  Poktadowej w  badaniach
technicznych systeméw bezpieczenstwa. Pokiadowe
systemy diagnostyki systemoéw bezpieczenstwa pojazdow.
Diagnostyka  ukfadu  hamulcowego oraz  ukfadu
zapobiegajgcego blokowaniu ko6t pojazdu. Diagnostyka
czujnikow predkosci obrotowej kot jezdnych. Diagnostyka
sieci pokfadowych pojazdu. Badania organoleptyczne
uktadéw bezpieczenstwa pojazdéw. Budowa i zasada
dziatania uktadu adaptacyjnej regulacji predkosci jazdy
ACC. Systemy zabezpieczajgce pojazd przed Kkolizja.
Zaawansowane systemy wspomagania kierowcy ADAS w
zakresie kierowania w technologii sensorowej: ukfad
adaptacyjny hamowania i regulacji predkosci, detektor
martwego pola, detektor znakéw drogowych, adaptacyjny
reflektor, asystent pasa ruchu, asystent pobocza i in.
Laboratorium:

Zajecia organizacyjne zwigzane 2z zapoznaniem z
tematykg Cwiczeh z zaje¢ oraz wymagan dotyczacych
zaliczenia przedmiotu. Badania organoleptyczne i
diagnostyka uktadéw bezpieczenstwa (np. ukiad
kierowniczy, hamulcowy, pasy bezpieczehstwa oraz
napinacze, poduszki powietrzne, czujniki uktadu ABS,
uktad AirBag/SRS, inne) na przyktadzie wybranego
pojazdu. Okreslenie skutecznosci dziatania hamulcow
(préba drogowa, pomiar opoéznienia hamowania).
Badanie wptywu wody na zmiane temperatury wrzenia
ptynu hamulcowego. Zaliczenie.

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

Wyktad- metody podajgce (pokaz z wykorzystaniem
technik multimedialnych z elementami dyskusiji);

laboratorium - metody praktyczne (éwiczenia praktyczne
z wykorzystaniem urzadzen pomiarowo-diagnostycznych)

Rygor zaliczenia, kryteria oceny
osiggnigtych efektow uczenia si¢, sposob
obliczania oceny koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiaggniecie
wszystkich wymaganych efektéw uczenia sie okreslonych
dla przedmiotu.

Wyktad — ocena z kolokwium,

Laboratorium — oddane sprawozdania

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow Metody weryfikacji efektow
kierunkowych i1 formy zaje¢ uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢
Numer dla przedm}otu (PEU) Klerunkowy Forma Metody
efektu Student, ktory zaliczyt efekt uczenia | Forma .. .
) ; . . weryfikacji sprawdzania
uczenia | przedmiot (W) zna si¢ (KEU) zajec () -  ocer
sig 1 rozumie / (U) potrafi / Y
(K) jest gotow do:
Wi Ma uporzadkowang wiedze w K_WG02 Wyktad | Kolokwium | ©%€na
zakresie budowy, dziatania i ilociowa w




eksploatacji pojazdow z ze skali 2-5
szczegolnym uwzglednieniem

systemow bezpieczehstwa

Potrafi oceni¢ zdatnos¢

elementow, podzespotow i

ukladow do ich dalszej K_UWO03 | Laborator | 2ddane Ocena

U1 , . X sprawozda iloSciowa w

ekploatacji w pojazdach z ium . X
e . : nia skali 2-5
réznymi systemami
bezpieczenstwa
Potra_fl korgystac z systemoéw K_UWO5 Laborator Oddane _Oc’er)a
Uz bezpieczenstwa podczas X sprawozda ilodciowa w
Lo ium : ;
eksploatacji pojazdéw nia skali 2-5
Ma swiadomos¢ potrzeby
doskonalenia wiedzy i Wykiad/L Obserwacja i
) L - K_KKO1 .

K1 posiadanych umiejetnosci w aboratori ocena
zakresie systemow um werbalna
bezpieczenstwa
Ma swiadomosc¢
odpowiedzialnosci za
podejmowane dziatania w K KOO3 Wykiad/L Obserwacja i

K2 zakresie systemow - aboratori ocena
bezpieczenstwa w pojazdach, um werbalna
ich skutki spoteczne i
gospodarcze
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiggni¢cia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans

punktow ECTS
Obcigzenie studenta [h]
Zajecia bez
Udzial w zajeciach, aktywno$¢ lisme o0z Tl Zajecia
kontaktowe praca wlasna dvdaktvezne
(IGK) studenta yaaxty
(ZBN)
Udzial w wyktadach/¢wiczeniach/laboratorium X X 60 [h]
Udziat w konsultacjach 2 [h] X X



https://pspa.com.pl/wp-content/uploads/2020/08/kompendium_elektromobilnosci_raport_2020_S.pdf

Przygotowanie do wykladow/¢wicz/lab 45 [h]

. . . . X X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu 18 [h]
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 2 [h)/ 0,1 ECTS |63[h]/2,5ECTS |60 [h]/2,4 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot 125 [h] /5 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentdw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych,
okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje sie
odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegdtowe =zasady 1 formy wsparcia studentdw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z
niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zajec¢, zaliczen i egzamindw okreslono w: Regulaminie
Studiéw, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostgpnosci procesu ksztalcenia
studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych.




